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Struéna charakteristika

Produkt MASTER ignition je zcela nova fada jednotky zapalovani bez pfimé navaznosti
na predchozi modely. Navrh vychazi ze zku$enosti z vyvoje primyslovych a transportacnich
bezpecnostnich systéml, jednotek zapalovani a zejména pozZadavkl zakaznika.

Jednotka MASTER ignition je funkéné navrZzena pro fizeni pFedstihu zazehovych
spalovacich motorll s jednim aZ Sestnacti valci (dle typu), s libovolnym usporadanim
snimanych zubd, typl snimacd, 3D map predstihu a vstfikovani, snimani podtlaku, teploty,
vystup pro otackomér, LED stroboskop, regulaci dobijeni a otacek, spinani palivového
Cerpadla s vystupy TCI, CDI nebo kombinovanymi.

Uvedeny seznam vlastnosti pfedurCuje produkt MASTER ignition jako servisni nebo
tunningovou nahradu vSech béznych motocyklovych a automobilovych jednotek zapalovani.
V souvislosti s integrovanou redundanci snimani a dalSich kli¢ovych prvk( je také vhodné pro
pouziti do lodnich i leteckych aplikaci a diky Sirokému rozsahu pracovnich otacek i pro
turbiny.

Funkce produktu MASTER ignition se zaklada na technologii FPGA zajiStujici digitalné-
analogovy prevod signalu snimacd, jeho vyhodnoceni a vypocet matematického modelu
realného otaCeni motoru. SoucCasné FeSi redundanci snimani, plné fizeni CDI ménice,
rozSifené funkce a zadznamy signald. Technologie FPGA je velmi zajimava pro svij operacni
vykon a pfesnost, kterou z principu nelze mikroprocesorovymi systémy dosahnout.

Hlavni rysy
v Rozsah napdjeni 7 az 36V (dle typu)
v Pracovni otagky 0 aZ 120 000ot/min v
v Pracovni teplota -40 az 85°C
v ZaloZeno na technologii FPGA a podplrného mikroprocesoru
v Matematicky model realného otaCeni motoru, 64bit
v Nastavitelné Urovné snimani, A/D prevod signald, +25.5V, 1Msps
v Uhlové mapy zubd, napétové trovné pro jednotlivé otacky, filtry snimani
v Prizplsobeni vstupu typu pouzitého snimace: Indukce, Hall, Opto, Kladivko
v Redundance snimani a jinych integrovanych prvk(
v Rizeni predstihu a vstfikovani — volitelné 3D mapy +360° a 0..60ms
v Integrovany osciloskop +25.5V, 1Msps
v Vystupy — MOSFET a IGBT automotive — TCI, CDI nebo kombinované (dle typu)
v Rozsifené funkce — teplota, podtlak, otaCkomér, stroboskop, dobijeni
v Integrovany, konfigurovatelny CDI méni¢ 450V se Spickovym vykonem 100W
v UZivatelska konfigurace USB — za provozu s moznosti vizualizace aktuélnich stav(
v Méfeni napajeciho napéti, méfeni teploty, zatizeni ménice
v Zaznamy — dlouhodoby a bézny — otacky, teploty, tlaky, motohodiny
v Snadny upgrade Firmware — pravidelné aktualizace na webu
v Rychla diagnostika funkce pomoci LED
v Konektor — TYCO automotive
v Stupen kryti — IP65
1/18
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Technické parametry

Parametr Rozsah
Napéjeci napéti TCI ... 7@z 36V

CDI(12V) .... 7 az 21V

CDI(24V) .... 12 az 36V
Proudovy odbér TCIl.... <100mA

CDI .... 0-8A, zavislé na otackach a napéti
Pracovni otacky (rozsah s fizenim) 0 aZ 120 000 ot/min (0.1 aZz 65 000 ot/min)
Pracovni teplota -40 aZz 85°C
Vstupy snimani (PA, PB) +25.5V, 0.1V, max +100V, vzorkovani 1Msps
Mapy predstihu [1]...[8] +360°, 8 x 1024 bodl, (0.1 az 65 000 ot/min)
Mapy vstrikovani [1]...[8] 0-60ms, 8 x 1024 bodd, (0.1 az 65 000 ot/min)
Spinani civek (10A, 10B, 10C ... 10H) TCI .... MOSFET automotive 18A/650V
2X, 4x nebo 8x, TCI, CDI (dle typu) CDI .... IGBT automotive 6A/600V
Digitalni vstupy (DI1, DI2) 0az2V =L, 3az36V=H Pull up 1kQ)
Analogove vstupy (Al1, Al2) 0 az 2,5V; 0 az 5V; 0 az 2.5kQ; > 2.5kQ
Digitalni vystupy (DO1, DO2) MOSFET 5A/100V (Pull up 1kQ)
Méfeni napéti sité (napajeci napéti) 7 az 50V (tol. £2%)
Méfeni teploty (uvnitf pouzdra) -40 az 125°C (tol. £2°C)
Méni¢ CDI (napéti,pulsni proud,dcinnost) | 100 az 450V, 2 az 24A, ucinnost 62 az 75%
Odpor primarniho vinuti civek* TCI - Indukéni, odpor 1.0 az 5.0Q

CDI - Kapacitni, odpor 0.1 az 1.5Q
Pamét zaznamu 8kB RAM, 8MB FLASH
Signalizace stavu LED kontrolkou Modra, Cervena
UZivatelska konfigurace - USB Freeware aplikace MASTER control
Stupen kryti IP65
VnéjSi rozméry 105x95x37 mm
Hmotnost 350g

* méfeno mezi vyvody 1(spinani) a G(zemnéni) u kapacitni civky nebo 1 a 15 (napajeni) indukéni

Zapojeni konektoru

D02 PV + 10B 10D
CO oam = S E= = E=

DOl G G 10A 10C
=]

= =N /e /=3

Vyznam vodic¢t

OZNACENI |Vyznam ROZSAH, AKTIVNI UROVEN
+ Napajeni 7 az 36V
G Zemnéni napjeni, snimace [0V
10A-10H Spinani civky A-H TCI - Indukéni, odpor 1.0 az 5.0Q
nebo uZivatelsky vystup CDI - Kapacitni, odpor 0.1 aZ 1.5Q
+PV Vystup napajeni snimaci +5V, 100mA
PA, PB Snimac otaceni A,B +25.5V, minimum 0.1V, vzorkovani 1Msps
All, Al2 Analogovy vstup 1,2 0az 2,5V;0az5V,; 0,2 az 2,5kQ; > 2,5kQ
DI1, DI2 D?g?télni vstup 1,2 Oaz1lV=L,3az36V=H 2/18
DO1, DO2 Digitalni vystup 1,2 MOSFET 5A/100V (Pull up 1kQ)
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Bézné jednotky MASTER

MASTER ignition 2TCI 2CDI — 12V
MASTER ignition 4CDI — 12V

MASTER ignition 4TCI

Varianty MASTER na dotaz

MASTER ignition 2TCI 2CDI — 24V
MASTER ignition 4CDI — 24V
MASTER ignition 8TCI

MASTER ignition 8CDI — 12V
MASTER ignition 8CDI — 24V
MASTER ignition 4TCI 4CDI — 12V

MASTER ignition 4TCI 4CDI — 24V

ideas make future

- 2X vystup

- 4x vystup

- 4x vystup

- 2X vystup
- 4x vystup
- 8x vystup
- 8x vystup
- 8x vystup

- 4x vystup

- 4x vystup

TCI, 2x vystup CDI, 7 az 21V
CDI, 7 az 21V

TCI, 7 az 36V

+»

TCI, 2x vystup CDI, 12 az 36V
CDI, 12 az 36V

TCI, 7 az 36V

CDI, 7 az 21V

CDI, 12 az 36V

TCI, 4x vystup CDI, 7 az 21V

TCI, 4x vystup CDI, 12 az 36V

Vlastnost vystupu TCI - induk¢éni CDI - kapacitni
Energeticka ucinnost B..D A..B
Energie jiskry B..C A..B
Strmost jiskry A..B A++
Nizka hmotnost civek B..D A++
SlozZitost konstrukce A++ C.D
Univerzalnost vyuZiti vystupu* A++ C.D

* Vhodnost jiného vyuziti (spinani vstfikovaci trysky, palivové Cerpadlo, stroboskop, otdckomér atd.)

MASTER ignition TCI-CDI V7.2
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Instalace

Elektronicka zapalovaci jednotka MASTER ignition je  sice
napajena bezpecnym napétim do 36V, ale u varianty TCI i CDI
vznikd na civkach napéti nékolika tisic voltd. Proto je nutné
pracovat maximalné obezfetné a jakékoli zmény na elektrické
instalaci zapalovani provadét jen pfi jeho vypnutém napajeni!!!

Napdjeni a veskeré vstupy zapalovani jsou chranény proti prepéti a proti prfepélovani. Stav
prepéti a ani prepdlovani ovSsem nesmi pUsobit trvale, jelikoz mlze dojit k pretiZzeni
ochrannych prvkl a k ¢aste¢nému nebo Uplnému poskozeni funkce zapalovani.

Vystupy zapalovani nejsou chranény proti zkratu a proto nesmi nikdy dojit
k pfimému pfipojeni vystupu 10A az 10H, DO1 nebo DO2 k napajeci
svorce (+). Rovnéz nesmi dojit ke spojeni s impedanci, ktera by zpUsobila
prekroCeni dovoleného proudu a tedy pretizeni a nasledujici destrukci
daného spinaciho prvku v zapalovani.

Zapalovaci svicka s ni tedy i hlava valc( a blok motoru musi byt pripojen k minus nebo
plus pdlu napéjeni, aby se uzavrel tok proudu sekundarniho vinuti zapalovacich civek.

Hlinikové pouzdro zapalovani je z ddvodu vlastniho stinéni spojeno s minus
pélem. Nesmi tedy dojit ke styku jiného vodi¢e neZz minus pélu s pouzdrem
zapalovani.

Zapalovani nesmi byt nikdy instalovano na mistech s pfimym plsobenim vody,
chemickych latek, extrémnich teplot a vibraci. PUsobeni kteréhokoli z téchto vlivii mize
vyvolat nevratné poSkozeni nebo zniCeni funkce zapalovani.

Spravna a spolehliva funkce instalovaného zafizeni je v zadkladu

V——— podminéna jeho spravnym napajenim. Napajeci vodic¢e (+, G)

musi mit primér u varianty CDI idealné 2,5mm, u varianty TCI

musi tuto podminku splnit pouze zemnici vodi€¢ (G). Napajeni

musi byt provedeno vidy pres jistici prvek (tavnou pojistku 10A), ktera ochrani
zapalovani v pfipadé pfepoélovani, prepéti nebo jiné poruchy.

Svi€ky musi byt opatieny stinénymi kloboucky a signalovy vodi¢ ze snimace
otaCeni nesmi byt veden soubézné svodi¢i buzeni civek (10A az 10H),
vysokonapétovych vodicl, nebo vodi¢li buzeni alternatoru. Neni-li moZné provést
vedeni timto zplsobem je vhodné signalové vodi¢e snimacti (PA, PA) vést stinénymi
nebo alespon twistovanymi (kroucenymi v paru) vodici pro eliminovani pfipadnych
rusivych vlivl elektroinstalace.

Krimplovani konektort

Krimplovani konektord vyZaduje obdobny postup jako u konektorli FASTON, jen je zde
navic pouzito tésnici gumové prichodky. Pro krimplovani Ize pouzit standardni krimplovaci
klesté€ FASTON 1,5-2,5mm. Pro ucpani nepouzitych vyvodl konektoru TYCO je vhodné
pouzit dodané gumové ucpavky pro dodrZzeni stupné ochrany IP65.

d
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Schéma zapojeni

TCI — Vzor pfipojeni snimace PA a jednoho vystupu 10A

AlzZ DIZ2 DO2 PBE + 108 10D
— s — S e

ARy [
A pit Dof| 6 PA G |10A f0C
Pick up + o
Sensor A _|<
7-36V  10A

—JT-:1|||||||||||-I—IEI—/—

+ ... Plus napajeni  +PV ... Napajeni snimace 10A .... Spinani induk¢ni civky
G ... Minus (Zem) PA ... Signal snimace A

CDI - Vzor pripojeni snimace PA a jednoho vystupu 10A

A2 D2 DO2 PB + 10B 10D
— /| e —

ART i
A pit pot| 6 PA G |10A 10C
Pick up + =
Sensor A X
& ol A
7-36V 10A

—JT-j|||||||||||J°-—IEI—~/— ol -

+... Plus napajeni  +PV ... Napajeni snimace 10A .... Buzeni kapacitni civky
G ... Minus (Zem) PA ... Signal snimace A
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Pripojeni snimacl PA, PB

Hammer Hall Infra Inductive

PV e— I ——
PV e—F 1
AR U= e .

1 T

Analogové vstupy All, Al2

Na analogové vstupy All a Al2 je mozné pripojit snimace jejich vystupem je napéti nebo
odpor. Signal z analogovych ¢idel je vhodné vést stinénym kabelem, ktery zpUsobi vyznamné
omezeni ruSeni

(]) +
U[V] | 0-2.5V, 0-5V, 0.2-2.5k02,>2.5kQ2 _ All
R[] C An

T 1es

Digitalni vstupy DI1, DI2

Zména stavu vstupl DI1 a DI2 se provadi pouhym pfizemnénim vstupu.

J- T DIl

C bz
Digitalni vystupy DO1, DO2

5

Digitalni vystupy Ize pouzit pro spinani zatéze k nule s maximalnim proudovym zatizenim
5A. Lze zde tedy pfipojit napf. civku relé, civku uzavéru paliva, kontrolku fadicich otacek,
stroboskop atd.

?+ J_~+|:“'»-"
max. 4
5A Tki|
DO1
| )

Do2

i
:.l'/-l
- ! —
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Konfiguraéni software

Nebyla-li konfigurace pro konkrétni instalaci provedena jiz u vyrobce pak je nutné funkci
zapalovaci jednotky nastavit. Konfigurace se provadi prostfednictvim osobniho pocitace z
aplikace MASTER control pfes zastrcku USB. Aplikace pracuje pod operacnim systémem
Windows 95 a vySSsi. Instalace vyzaduje 4MB volného prostoru na pevném disku pocitace.
Minimalni konfigurace osobniho pocitace je Pentium 166MHz s 32MB RAM.

Ovladac pro USB je soucéasti instalacniho CD.
Provadéni zmén konfigurace, ¢teni a zapis parametrl vyZaduje Instalaci aplikace MASTER
control, propojeni USB kabelem a pripojeni napajeni (+, G). Pripojeni napajeni je

signalizovano blikanim zelené LED - pfenos dat je signalizovan ¢ervenou LED Wl Il

Rychlé zkuSebni zmény v konfiguraci zapalovaci jednotky Ize provadét pouze dofasné
volbou zapisu do paméti RAM nebo trvalé uloZeni do paméti FLASH. Po spusténi aplikace je
z dlivodu zamezeni nechténych trvalych prepisli vzdy zvolena pamét RAM.

Priklady konfiguraci jsou soucasti instalacniho CD.
Funkce aplikace

Otevreni konfigurace UloZeni konfigurace Informace Napovéda

<
2

Online vizualizace Mapy prFedstihu RozSifené funkce

Konfigurace snimace

Spusténi vizualizace Cteni konfigurace  Zapis konfigurace Ostatni nastaveni

Volba RAM Volba FLASH Lokalni napovéda Prepinani In-
Out
3 :
B
L
Volba pfedstihu Volba vstrikovani Osciloskopicky zdznam
7/18
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Online vizualizace

Jednd se o provozni zobrazeni funkce a stavd zapalovaci jednotky MASTER.
Pro funk&ni zobrazeni je nutné pfipojeni USB kabelem a zapnuti napajeni.

Vizualizované udaje

- Otacky [ot/min], pfedstih motoru [ ° ] a Cas vstiikovani [ms]
- Napéti snimace PA, PB [V]

- Napajeni [V] a Teplota[°]

- Ménic CDI — Napéti [V], pulsni proud [A] a zatiZzeni [%]

- Signaly 10A az 10H, DI1, DI2, DO1, DO2, All, Al2, PA, PB
- Motohodiny [h:m:s]

w Spusténi vizualizace

mme=ae  Osciloskopicky zaznam

F3
v
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EEEI Osciloskopicky zdznam
|

Slouzi ke grafické vizualizaci mérenych a vypoé&tenych Gdaji. Pomahaji k rychlému
vyhodnoceni spravné a presné funkce zapalovaci jednotky MASTER. Lze tak vyhodnotit
spravnost snimaného napéti, pocitani zubd matematického modelu redlného otaceni motoru
a Uhly spinani vystupl civek.

Napf. Kfivka Uhlu nato¢eni motoru musi pravidelné rovinné riist z 0 do 360°. Vyskytne-li se v
kfivce libovolna zména strmosti nebo zkraceni Ghlu pak je chyba v zadani Ghlu, poétu zub,
zadani typu synchronizace nebo nevhodné zvolené napéti pro snimani.

Zobrazené udaje

- Napéti snimacu otaceni, PA, PB [V]

- Index Zubu snimaciho kotouce, Zub Index A-B [-]
- Aktualni ahel nato¢eni motoru, Uhel A-B [ °]

- Otacky motoru, Otacky A-B [%]

- Spinani vystupt 10A-10H [-]

. Zarnam RAM
il O Snima Alx10V] Zub Index Ax10] Uhel A Otadky Al1/min] El @ El
. v i Sninat aixtov] ety ———

. -Zazrnam RAM
1] O‘: Snimat Alx10V] Zub Index Alx10] Uhel A7 Otacky AL1/min] El @l E
= v B Srima Bict0v) o1 oAy Bt

V tomto prikladu je ¢ervené vyobrazen priibéh napéti na snimaci PA typu HALL a
INDUCTIVE, ktery snima tfi zuby 0-90-180° a v Ghlu 270° je spinan vystup 10A — Seda
kfivka. Modra znazorruje pocitani zubl a posledni kfivka natoeni motoru v rozsahu 0-360°.  9/18
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m Mapy predstihu a vstfikovani

Mapy predstihu poskytuji rychly nastroj pro zobrazeni a modelovani jednotlivych kfivek
predstihu [1] — [8] v plném rozsahu Ghlu £360° a vstfikovani [1] — [8] v rozsahu 0-60ms.
Zadana hodnota ovliviiuje okamzik spinani vystupt 10A az 10H. Uzitim digitalnich (DI1,DI2)
nebo analogovych vstupl (All, Al2, PA, PB) Ize mapy provozné prepinat.

Nastroje modelovani

- Editor mapy predstihu — rychlé vykresleni mapy dle zadanych bodd []
- Modelovani mysi — je mozn& pfima Gprava mapy tahem mysSi ﬂ

- Posuv mapy — posuv celé mapy nebo vybrané oblasti

- Kopirovani — kopie map jedné do druhé dle vlastni volby %

- Tabulkou — pfimé zadani konkrétnich bod( do tabulky

- Filtr —filtrace prdib&hu, zaobleni hran mapy i‘

] 1 7 : : 11 12

2 3 4 5 1]
(V] [ [N (S0 i s & 20 [RPM]
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‘ Konfigurace snimace

Konfigurace snimani otaCeni motoru je klicovou ¢asti zapalovaci jednotky MASTER ignition.
V rdmci jeho nastaveni je mozné volit napétovou Uroven sniméani a tu dale ménit pro zvolené
rozmezi otacek, Ize zadat filtraéni podminky, Uhly jednotlivych hran zubd, pfipadné druhou
hladinu napéti pro synchronizaci.

Zadani snimani

- Typ Cidla — Indukce, Hall, Opto, Kladivko

- Pomér otdCek — Pfepocet otacek dle poméru otaceni motoru a snimaciho kotouce (1:1)
- Body sniméani — pocet nutnych vzork{ k vyhodnoceni platné hrany

- Tabulka signalu — zadani napétovych Urovni snimace v zavislosti na otackach motoru
- Spoluprace Cidel — zadani zavislosti vstupd snimani PA a PB, nezavilé - redundantni

- Snimac PA, PB — zpUsob synchronizace, tj. zptsob ureni prvniho zubu

- Tabulka Ghld PA, PB — zadani Ghll jednotlivych hran a zub(

- Korekce PA, PB — Korekce 0hlll zadanych v tabulce v rozsahu +360°

Snimdéni - konfigurace snimace Snimdéni - Ghly zubi

.’ Omezeni otatek Bezpetnostni stop Pomér otacek

Snimani - napéfoveé trovné zubi

Typ cidla | Hallovy n Typ snimani |H/L ﬂ Body sniméni Korekce PA I:I Korekce PB

i Text
i Obrazek
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Zadani parametrti snimani

A) Volba typu Cidla

Interné rozhoduje o pfipojeni signaloveho odporu k zemi Pull Down nebo napéjeni Pull Up.

- Indukce - signalovy zatézovaci odpor interné zapnut Pull Down ke svorce G
- Hall — signalovy napdjeci odpor interné zapnut Pull Up k napéti 10V
- Opto — signalovy napdjeci odpor interné zapnut Pull Up k napéti 10V
- Kladivko - signalovy napajeci odpor interné zapnut Pull Up k napéti 10V

B) Body snimani

Zadani poctu vzork(l k platnému vyhodnoceni hrany zubu. Zadani umozinuje odfiltrovani
rusivych pulst znemoziiujici spravnost vyhodnoceni zubl. Vhodna hodnota 2-7.

C) Zadani napétovych urovni

Lze zadat jednu nebo vice Urovni napéti sniméni v zavislosti na otackach motoru.

- Ot. [1/min] - Zadani otacek od kterych plati zadané Urovné snimani

- Filtr [0..9] - Pocet otacek motoru nutnych k synchronizaci zub(, doporu¢ené zadani 0-2

- Zub H[V] - Zadani napétové urovné pro zub H (rostouci napéti), rozsah +25.5V

- ZubL[V] -Zadani napétové arovné pro zub L (klesajici napéti), rozsah £25.5V
Pricemz zadana napétova Uroven Zub H[V] musi byt vétSi nez Zub L[V]

Pro snimani HALL nebo OPTO vystaci obvykle jedind hodnota pro cely otackovy rozsah, diky
pouhému spinani Pull Up odporu napf. Zub H=7.0V aZub L = 2.0V.

Pro indukéni snima€ je minimalné vhodné odliSit napéti pro startovaci a zakladni provozni
otacky napft. pro start zvolit Zub H = 1.0V a Zub L = -1.0V a pro volnobé&h zadat hodnoty Zub
H=2.0VaZub L= -2.0V, pfipadné je dle charakteru snimace déle navySovat.

D) M6d synchronizace sniméani zub(

Z pohledu usporadni zubd je nutné zvolit jeden ze t¥i typl modd synchronizace:

1. Bez synchronizace — natoCeni motoru je dano pouze dvéma hranami, nebo pro vice
hran kde neni nutné rozdélovani pulsl na jednotlivé vystupy 10A az 10H

2. Dlouha mezera — synchronizace otaceni, tedy urleni prvniho zubu (hrany) je
provedeno na zakladé dlouhé mezery.

3. Kratkd mezera — synchronizace otaCeni, tedy urCeni prvniho zubu (hrany) je
provedeno na zakladé kratké mezery

‘BR 0 CER T
Upa VI A\
+0.1..25.5V ﬂ
™
t[Tis]
-0.1..25.5V
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E) Zadani Ghld hran zubd

Pro reélné vyhodnoceni otaceni hfidele motoru je nutné zadat
co nejvérnéjsi obraz mapy zubl ve formé Ghld hran uréenych nazvy
H, L a jejich dhly. Spravnost zadani Ize snadno ovéfit pomoci
osciloskopického zaznamu pfi otdfeni motoru, kdy musi byt
vykreslena lineéni kfivka ota¢eni motoru vzdy v rozsahu 0 az 360°.

Spole¢né posouvani UhlG zubl Ize provadét zadanim hodnoty
Korekce PA a PB v rozsahu £360°.

—
—
(%)

(

s z

F) Zadéani uhld sevieni valct

Zadani uhll sevieni valcl se provadi v zadani rozsifenych funkci — spinani vystup(
B
o Rozsirene funkce

Prepnuti na tabulku spinani vystup(

Tabulka spinéni vystupﬁ

[ I O

Do polozek X1 az X8 funkci FO.1 pro CDI a FO.2 pro TCI se vkladaji thly sevieni valct 10A
aZ 10H a do poloZzky X10 se zadava doba spinani vystupu. Doba spinani pro CDI je vhodna
cca 100us a pro TCI 1 az 5ms dle primarniho odporu civky.

Pro uréeni uzitého vystupu je nutné zvolit volbu funkce spinani vystup(

Invert
Invert
Invert
Invert

Invert
Invert
Invert
Invert
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T
] Rozsifené funkce

J 74

Konfigurace rozsifenych funkci vytvari moznosti pro snimani teplot, tlakd a jinych signald s
moznosti ovlivnéni provoznich vlastnosti jednotky zapalovani. Ze vstupnich signall Ize pouzit
digitalni DI1, DI2 nebo analogové All, Al2, PA nebo PB.

Z provoznich a vnitfnich stavi Ize dale dle zvolené funkce spinat vystupni signaly. Vystupni
signaly jsou oznaceny 10A az 10H, DO1 a DO2.

@ Prepnuti mezi tabulkou vstupU/vystupd

Lokalni napovéda

Zadani funkcf

- Volba vstupni FI.1 az FI1.16 nebo vystupni FO.1 az FO.2
- Zadani parametrll vybrané funkce X1 az X10
— zvoleni pro dany vstup/vystup funkce a inverzi signalu e m invert
- Popis parametr(l funkci je proveden v aplikaci pomoci lokalni napovédy

/

Popis nastaveni
] X1=iihel PA, X2- Gihel PB <+360>
[X1=iihel posuvu..X10 <+360>
PB - invert _ fihel po ]
apy predstihu || X1=index mapy...X10 [1-8]
X1=pozuv éasu..X10 [-+ms]
on [rs ] W wvert -
m el apy vetiiku X1=index mapy...X10 [1-8]
DIZ Invert )(1=omer_en'i otatek
Blokovani buzeni |[Bez parametru

Pozice snimace na klikové hiideli vzhledem ke snimacimu kotoudi

Zadana hodnota je totoina = poloZkou "Korekce PA™ a "Korekce PB", vzajemné se Kopiruji
Mapi: X1=PA=0°, X2=PB=180°

X1=Pozice snimace PA <-360,+360>[]

X2=Pozice snimace PB <-360,+360>["]

©)
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Instalace Krok za Krokem

1. Nainstalujte aplikaci MASTER control na osobni pocita¢ s OS Windows typu:
95/ 98/ ME/ NT/ XP/ VISTA/ Win 7

2. Propojte kabelem USB A-B jednotku MASTER ignition spolu s osobnim pocitaem a
nainstalujte ovlada¢ USB. Pod OS Windows 7 se instaluje automaticky.

3. Pripojte pouze napdjeni k zapalovani na svorky '+'a 'G' (+12V nebo 24V).
Po pfipojeni kratce zasviti Cervend “Boot SW* a 0 2s pozdéji musi blikat modra LED.

4. Pripojte snimac otaCeni na svorky PA, G, +PV (PB)

5. Spustte Online vizualizaci a ovérte funkci snimani, zména napéti PA pfi L&J
prlibéhu zubu okolo snimade, zobrazeni napéti baterie. )

6. Otevrete priklad konfigurace dojednotky MASTER ignition dle aplikace:
Example_TCl.ig, Example_CDl.ig, Example_Injection.ig nebo

jiny pro konkrétni motor nebo aplikaci

7. Provedte pfipadnou Gpravu nastaveni zubl snimace dle jejich skuteéného rozlozeni
8. Provedte korekci nebo dopInéni Ghld spinanych vystupd, ale vodice je zatim nepfipojujte ﬁ
9. Provedte pripadnou korekci kfivek pfedstihu a vstfikovani [m

10. Nahrajte konfiguraci do jednotky MASTER ignition do paméti FLASH nebo RAM, =
dle potfeby trvalého nebo do€asného uloZeni O

11. Protoéte motor startérem nebo jinym zplsobem a nechte vy&ist priibéhy snimani, |
pro ovéfeni funkce snimace otaceni a spravné spinani Ghld vystup(. =|

12. Pripojte dle potfeby vystupy 10A, 10B, 10C, 10D, 10E, 10F, 10G, 10H na civky
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